Robot 6-assi COMAU SMARTS5 NJ 165 - 3.4 SH Foundry Rel. 2.0
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Solo parte meccanica - controllo non incluso Numero di serie Robot: 2401296 Carico Polso: 165 kg
Carico supplementare avambraccio: 25 kg Sbraccio: 3450 mm Posizione Montaggio: Mensola Codice:
CR82385000 Potenza totale: 12 kVA / 18,5 A Corse: <ul> <li>Asse 1: +/- 180° (85°/s)</li> <li>Asse 2:
-50° +170° (90°/s)</li> <li>Asse 3: -18,8°/ -288° (110°/s)</li> <li>Asse 4: +/-2700° (130°/s)</li>
<li>Asse 5: +/-125° (130°/s)</li> <li>Asse 6: +/-2700° (195°/s)</li> </ul> Coppia asse 4: 981 Nm Coppia
asse 5: 981 Nm Coppia asse 6: 618 Nm Per uso: <ul> <li>Manipolazione</li> </ul> Appuntamento di ritiro
obbligatorio. Per accedere al magazzino sara necessario fornire in anticipo i dettagli del trasportatore
(Targa - Autista).

Tutti le meccaniche robot sono state controllate, ripristinando &nbsp;eventuali &nbsp;giochi e cedimenti
meccanici con relativo test e rodaggio.

Eseguito cambio olio e grasso.

Robot da Stock, utilizzati per fiere e demo. Robot 6-assi COMAU SMART5 NJ 165 - 3.4 SH Foundry Rel.
2.0 Chiudi

Tel: 01119800698
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